Kognitionsforscher stellen Arbeit bei Tag der offenen Tiir vor

Von Jiirgen Wendler

Bremen. Sich in einer rdumlichen Umge-
bung zu bewegen, Hindernisse zu meiden
und den richtigen Weg zu finden ist fiir Men-
schen eine Selbstverstandlichkeit, die in der
Regel keines ldngeren Nachdenkens be-
darf. Wie aber bringt man Robotern bei, das
Gleiche zu leisten? Wer sich dieser Frage
widmet, kommt nicht umhin, sich einge-
hend mit Raumwahrnehmung und der Ar-
beitsweise des menschlichen Gehirns zu be-
schéftigen. An der Universitdt Bremen ge-
schieht dies im Rahmen eines Sonderfor-
schungsbereichs unter der Uberschrift
~Raumkognition”. Am Montag, dem 16,
Marz, geben die Wissenschaftler interessier-
ten Biirgern Gelegenheit, einen Blick hinter
die Kulissen zu werfen.

Der Ausdruck Kognition geht auf das latei-
nische Wort fiir ,erkennen” zuriick. Men-
schen erkennen und beriicksichtigen vieles,
ohne sich dessen bewusst zu sein. Standig
muss zwischen Wichtigem und Unwichti-
gem unterschieden werden, um sich nicht
zu verzetteln. Dass dies oftmals automatisch
erfolgt, zeigt sich zum Beispiel auch, wenn
jemand aufgefordert wird, aus dem Gedécht-
nis eine Wohnung zu zeichnen. Was dabei
geschieht, hat der Sprecher des Sonderfor-
schungsbereichs, = Professor = Christian
Freksa, einmal so beschrieben: Wichtige
Dinge nehmen einen gréBeren Raum ein,

das heiBt: Das Gehirn speichert nicht ein-
fach ein geometrisches Abbild des Raumes,
sondern berticksichtigt auch die Qualitdten
beziehungsweise die Bedeutung von Din-
gen. Wie wichtig solche Qualitdten sind,
zeigt sich auch bei Testpersonen, die am
Computer in eine Welt mit ungewohnten
Winkeln und GroBenverhéltnissen versetzt
werden. Sie schaffen es dennoch, sich zu-
rechtzufinden. Thnen reichen dazu einige

g‘

Probanden beim L&sen von Streichholzratseln.

Im Labor untersuchen Wissenschaftler die Augenbewegungen eines

grundlegende Informationen und Landmar-
ken.

Solche Beobachtungen nutzen die For-
scher bei ihren Uberlegungen, welche
Raumreprésentation etwa ein Rettungsrobo-
ter benétigt, um sich in einem Katastrophen-
gebiet zu orientieren. Dem Roboter kann ein
Koordinatensystem vorgegeben werden, in
dem er sich bewegt. Es besteht aber auch
die Méglichkeit, dass er selbst immer wie-
der neu berechnet,
was seine Bewegun-
gen in Bezug auf die
Umgebung bedeuten.

Beim Tag der offe-
nen Tir im Cartesium,
dem Gebé&ude des Son-
derforschungsbereichs
in der Enrique-
Schmidt-StraBe, wer-
den zahlreiche Geréte
und Roboter vorge-
stellt, die ohne die For-
schungsarbeiten zur
Raumkognition nicht
vorstellbar wéren - da-
runter ein sogenannter
intelligenter Einkaufs-
wagen und der Roll-
stuhl ,Rolland”. Letzte-
rer beschéftigt die Bre-
mer Forscher schon
seit Jahren. Ziel ist es,
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den Rollstuhl so auszustatten, dass selbst
Menschen, die sich fast gar nicht mehr bewe-
gen konnen, gefahrlos damit fahren kén-
nen. Die Forschung im Bereich der Raumko-
gnition konzentriert sich auf Fragen der Na-
vigation. Der Rollstuhl soll in der Lage sein,
eigenstdndig seinen Weg zu finden und vor
einem Hindernis zu stoppen. Die entwickel-
ten Navigationsverfahren basieren auf dem
optischen Erkennen von Wegmarken, das
heibt natiirlichen oder kiinstlichen Orientie-
rungshilfen. Mit Hilfe einer Videokamera
kann das Gerdt markante Objekte in seiner
Umgebung erkennen.

In dem Sonderforschungsbereich, der von
der Deutschen Forschungsgemeinschaft un-
terstiitzt wird und nicht nur an der Universi-
tat Bremen, sondern auch an der Universitat
Freiburg angesiedelt ist, arbeiten Informati-
ker mit Psychologen und Vertretern anderer
wissenschaftlicher Disziplinen zusammen,
Beim Tag der offenen Tiir, der um 10 Uhr be-
ginnt und um 16 Uhr endet, werden zu jeder
vollen Stunde Kurzvortrdge gehalten. Die Ti-
tel lauten unter anderem: , Robotik: Wo sind
wir, und wo geht es hin?” (11 Uhr), ,Wie
viele Welten gibt es denn? Ontologie und
Raum"” (12 Uhr), ,Die Karte im Kopf: Struktu-
relle Eigenschaften der mentalen Raumre-
prasentation” (13 Uhr). Wer Informationen
iber den Sonderforschungsbereich im Inter-
net sucht, findet diese unter der Adresse
www.sfbtr8.uni-bremen.de.



